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PROSTORNOG SKENIRANJA
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INSTRUMENTARIJ ZA PROSTORNO SKENIRANJE

Scena sa skeniran,]
Sokol na Konavlima

A Prostorni skener CYRAX 2500
A Totalna stanica LEICA TCR405

APrijenosno ralunal o

A Programski paket CYCLONE




PRINCIP RADA SKENERA CYRAX 2500

I Skener radi na principu lasera koji plohu objekta snimanja u
ralunal u materijalizira skup
tolaka) .
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i Skener j e mregnom vezom povezan S

g
pomol u kojega se upravlija njegovin
Cyclone.

I Satavni dio skenera je i digital ne
podrulje rada skenera na pojedinon

i Potpuni snimak objekta postige se
skenera na odabrana stajaligta.

I Sva mjerenja Izvrgena na |jednom st

cjelinu u zasebnom koordinatnom sustavu koji je definiran
orjentacijom skenera na tom stajal

I Da bi se mjerenja sa pojedinih sta
jedi nstvenu cjelinu, prije poletke
vidljivog dijela objekta posebnim, numeriranim, oznakama
(markicama) prepoznatljivim skeneru u procesu mjerenja
(mini malno tri za svako stajaligte
i Pologaj markica definira se i u dr
kl asilnim metodama izmjere pomol u

laserskim daljinomjerom.

I Ovo dvostruko odrelivanje koordin
automatsko povezivanje mjerenja
& jedinstvenu cjelinu pomolu ident.i

(2]
_—0) N

I Rezultat je cjeloviti snimak obj ek
koordinatnom sustavu.



PREDNOSTI PROSTORNOG SKENIRANJA NAD DRUGIM METODAMA

VJedina metoda koja omoguluje plogno snimanj e

V Velika brzina prikupljanja vrlo detaljnih podataka mjerenja na terenu i izrade
dokumentacije

V Do 5 puta jeftinija od drugih metoda

V Vjeran i vrlo tolan prikaz objekta snimanj a

V Potpuna prostornost (trodimenzionalnost) snimka

V Mogulnost izrade vrlo detaljnog prostornog mo

V Mogulnost odrelivanja tlocrta i presjeka u bi
samo u pojedinim tol kama 1| l i ni ] ama

V Vjernije, sadrgajnije i detaljnije izvolLenje
pogleda )

V Mogul nost naknadne i zrade proizvoljnih ravni
dodatnim terenskim radovima u bilo kojem tren

V Mogulnost proulavanja i sagledavanja raznih a
rekonstrukcije, sanacije 1il.1 bilo | ega drugog
dodatnog snimanja

V Jednostavnost dosni mavanja fizil|l kih promjena

tijekom godina iz bilo kojeg razloga
V Cijelovitost i homogenost snimka

V Neogranil|lena mogulinost primjene



PODACIMJERENJA

I Osnovni podatak mjerenja prostornog
SsKenkranj a . J esu . 00
zaOane gustol e, KO]J
Objekta snimanja.

I Animacija prikazuje podatke mjerenja sa
Jednog stajaligta.
ol aka su vizualil z1
Intenzitetu refleksije laserske zrake od objekia,
u odrelLenom

I Ova animacija prikazuje foto-r e a | |
\Y J d ’ 0

i Za pridrugivanj boj a t
Koristiti foto grafije %nimljenle kamerom skenera
i1 kl asil|l nim f toa,f)arat

Cdva Y A ;
I Ov a i zuali zacij a mo g u |
[

sﬁanja obj]ekta



Podaci mjerenja 1.avi
Podaci mjerenja 2.avi

REZULTATI OBRADE PODATAKA MJERENJAT PROSTORNO MODELIRANJE

I Podaci mj erenja mogu Sse
naline. | zbor metode ovi !
rezultatima snimanja.

I Ova slika prikazuje prostorno modelirane
podatke mjerenja.

I Model Jje vizwual il ziran sp.
iIntenzitetom refleksije laserske zrake od
objekta.
I Ovakay, detaljan, model pogodan je za:
I Uol avanje |1 analizu de
objektu

I Proul avanj e objekta u
nastanka, faza gralLenj

i Odrgavanje objekt a




REZULTATI OBRADE PODATAKA MJERENJA -PL OGN | MODEL

I Ova slika prikazuje prostorno
modelirane podatke mjerenja
CAD alatom.

i Na temelju podataka mjerenja
Il zvul ene su kontu

I Nakon toga izvrge
obrada renderiranje modela.

I Model je vizualiziran
proizvoljnim bojama.

i Ovakav model je manje detaljan, ali je i Narolito je pogodan za:
C2to podedan zZe gl re Pyt évé‘drs?e%rgjéktiranja

iVrl o je precizan i sadr g.i vV e : :
gralevinske el emente Objle(acfrag.avanje 2] eIt &

ilzradu trogkovni ka razni

I Upravljanje objektom



